Roboter

Im Roboter, diesem technischen Ding, 
da steckt viel Mathematik drin.
Rechteckig der Körper, quadratisch der Kopf, 
als Hals ein Kreis – fast wie ein Knopf. 
Mit Löchern für Kabel und Batterie, 
damit reckt er sich und streckt er sich und geht in die Knie.
Die Arme und Beine sind Ellipsen. 
Die Füsse sind Würfel, zum Stehn nicht zum Sitzen.
Die Hände sind Kreise, die Finger nur Röhrchen –
Kreise und Kreischen für Sensoren und Sensörchen.
Jetzt nur noch die Kabel – nicht zu kurz, nicht zu lang, 
damit er sich scheppernd bewegen kann.
